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DENEY-6

INDUKSIYON MOTORLARIN KARAKTERISTIKLERININ
INCELENMESI

DENEYIN AMACI:

Uc fazh sincap kafes tipi asenkron (indiiksiyon) motorlarda yiiklenme Karakteristiklerinin
incelenmesi

Kullanilan Alet ve Malzemeler:
a) NE7010 Test Yatag:
b) Sincap Kafes Tipi Indiiksiyon Motor
c) Baglant: Kablolar:

DENEYIN TEORISI:

Indiiksiyon motorlarin temel cahsma prensibi, stator sargilar: tarafindan olusturulan déner
magnetik alanin rotor sargilarinda emk indiklemesine dayanmaktadir. Bu indiklenen emk
rotor sargilarindan bir akim akmasina ve bu da ikinci bir alanin olusmasini saglamaktadir.
Rotor ve stator tarafindan olusturulan bu iki alanin birbiri ile etkilesimi sonunda rotor
donmektdir.

Ek Bilgiler ve Teorinin Agiklamas:

Asenkron motorlarda stator sargilari 120°’lik araliklarla kutuplara yerlestirilmistir. Her bir
kutup ayr1 ayr1 enerjilendirildiklerinde akilar arasinda da 120°’lik fark olusmaktadir. Sargilar
uc¢ faz AC kaynak tarafindan enerjilendirildiginden akilar, sintisoidal ve 120° aralikli olarak
olusmaktadir. Sonugta elde edilen aki bu ¢ sarginin olusturmus oldugu akilarin toplamindan
olusmaktadir. Bu durum Sekil 1’de gosterilmistir.
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Sekil 1. Asenkrom Motorda Aki Olusumu



Sekil 2 dikkate alinarak sirasiyla 0, 30°’de anlik aki degerleri incelenecek olursa;
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Sekil 2. Asenkron Motorda Aki Dagilimi

0° icin Sekil 3 g6z 6nune alinacak olunursa;
S0.866¢

M 0.866 @,

Sekil 3. 0° icin Fazlarda Olusan Aki Degerleri

mavi aki degerinin Mg =0.866¢,,, sar1 aki degerinin S¢ =0.866¢,, ve kirmizi aki degerinin
K¢ =0oldugu gorulur. Vektorel toplam yapildiginda toplam anlik aki degeri 1.5¢, olarak
bulunur. 30° igin Sekil 4 g6z 6niine alinacak olunursa;

K¢ 4059

0.5¢,,
Sekil 4. 30° i¢in Fazlarda Olusan Aki Degerleri



Mo =0.5¢,,, sar1aki degerinin S@ =@,, ve kirnmizi aki degerinin K¢ = 0.5¢,, oldugu gorlar.
Vektorel toplam yapildiginda toplam anlik aki degeri 1.5¢,, olarak bulunur.

Benzer sekilde diger konumlar igin de islemler gerceklestirilecek olursa anlik toplam aki
degerinin hava arahiginda ayni degerde ve kaynak frekansi ile aym frekansta dondigi
gorulebilir. Dolayisiyla ilgili frekansa iliskin hiz degeri senkron hiz olarak isimlendirilir ve
Esitlik 1 ile verilir.

120 f
n=— (1)
Esitlik 1°de
f : Frekansi
p . Kutup sayisini gostermektedir.

Motorun hiz degeri ise senkron hizdan biraz daha dustktir. Bu fark s kayma faktord ile ifade
edilir ve Esitlik 2 ile verilir.

"T T, @)
Motor hizi da Esitlik 3 ile verilebilir.
Ny = (@1 =s)n; 3)

Asenkron motor icin ¢ikis glici DC motorlarda da s6zu edildigi gibi Esitlik 4°te verildigi
gibidir.

Po = W, T (4)
Faz akim ve gerilimleri dikkate alinarak motorun giris guicl ise Esitlik 5°te verildigi gibidir.
Peiris = 3VICos® (5)

DENEYIN YAPILISI:
Deneye baslamadan 6nce ve deney esnasinda yapilmasi gerekenler asagida siralanmustir:

e AC motoru NE7010 test yatag: Uzerine yerlestiriniz.

e Test yatagi Uzerinde yer alan kaynak reset dugmesine basarak test yatagina enerji
gelmesini saglayiniz.

» Sekil 5 ve 6°da gosterilen baglantilar1 gerceklestiriniz.

» DC jeneratoru besleme saglamadan asenkron motorun beslemesini vererek o6lgtugintz
tork, hiz, akim, gerilim ve gii¢ degerlerini Tablo 1’e kaydediniz.

» DC jeneratore ait yuklenme reostasinin degerini artirarak jeneratoriin yiikstiz durumundan

%25 yiiklenme durumuna kadar 0Olgiilen degerleri tekrar Tablo 1’e kaydediniz.



Hesaplanmasi gereken degerleri hesaplayarak Tablo 1’e kaydediniz ve elde ettiginiz

sonuglar grafiklerini gizerek yorumlayiniz.
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Sekil 5. Asenkron Motor i¢in Yapilmas: Gereken Baglantilar

-||LEE9@. (NE7010 MACHINE TEST SET]

e = 7
] =2 =2 = [
= — & L
r= ‘ ° BE MATHEE W "?w(r::( BINE BRAEE b o o o
-] | @ v ] v — A A A _— w w_—
HMO Mav" f .f/ -’/T’ -’/_ /_1 - / o= .//
o P 8 / [— [ [ it [
@ —& ¢ o o o o o 6 0 0000 © O
Cg Q & oo Qoo
i o570 6 6 6 06 ow ow o0 Q e
e:l'\(‘ S-uNT ACAD MERTOR  FELD ‘E:ﬂli AToR e Y W(l)‘: 329: ) OWO
DC MAGHINE AC SUPPLIES fe

o] Q o]

Q O

moTon sisaTaNcE
o o0 0O
o o 0
ur i owm
o O 0

3 ureEs pwrew

wr " e
o Q 0
ur 2 i
Q 0O 0O
BTARPELTA SWITCER

Sekil 6. DC Jenerator icinYapilmas: Gereken Baglantilar




SONUCLAR VE DEGERLENDIRME:

Deney sonucu elde edilen degerleri agagidaki tabloya yazarak,

e Tork — Motor hiz1 grafigini,
e Verim ( %) — Motor hiz1 grafigini,
e Verim (%) — Gug Faktoru

grafiklerini ¢izerek yorumlayiniz.

Tablo 1. Deney Sonunda Elde Edilen Sonuglar

T(Nm) | n,(d/d) I(A) V V) | Fog W) | Poig (W) S %n
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