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DC SERi MOTOR KARAKTERISTIiKLERININ iINCELENMESI

Deneyin Amaci: DC seri motorlara ait ¢ikis giicii, tork, hiz ve verim arasindaki iligkinin incelenmesi

Kullanilan Alet ve Malzemeler:
a) FH2-MKIV Test Yatagi

b) FH50 DC Kompound Makina
c) DC Ampermetre

d) DC Voltmetre

e) Baglanti Kablolari

Teorinin Ozeti:

DC seri jeneratorlerde soz edildigi tizere seri motorlarda alan sargilari ile armatiir sargilar1 birbirlerine
seri olarak baglanmistir. Alan sargilar1 ile armatiir sargilar1 birbirine seri bagli oldugundan armatiir ve
alan akimlar birbirlerine esittir. Seri motorlarin yol alma momentleri yliksek olup yiiksiiz konumda
hizlar1 giderek artmaktadir.

Yiiklenme aninda alan akiminin degeri yiikselmekte ve buna bagli olarak motorun sagladig: tork degeri
artmaktadir. Bu durumda artan tork ile birlikte motorun hizi1 ise azalmaktadir.

Ek Bilgiler ve Teorinin Aciklamasi:

Sekil 4.1°de gosterildigi iizere DC seri motorlarda alan ve armatiir sargilar1 birbirlerine seri baglhdir.

ae Alan Sargsi

R

E,, Armatiir

Sekil 4.1 DC Seri Motora ait Esdeger Devre
| |

Kirchoff Gerilim Kanuna gore Sekil 4.1°de gosterilen esdeger devrede bir ¢evre yazilacak olursa Esitlik
4.1 ile gosterilen motora ait temel ifade elde edilmis olur.

V,=E,+1,(R,+R, +R,) (4.1)



Esitlik 4.1°de Rz motorda kullanilan yol verme direncini gostermektedir. DC seri makinalar igin Ej,

Esitlik 4.2 de gosterildigi gibi ifade edilebilir:
E =K I w, (4.2)

Bununla birlikte tork i¢in de Esitlik 4.3’te verilen ifade yazilabilir.

T=K_1I° (4.3)

Esitlik 4.2 ve 3’te yer alan K, , motora ait yapim ozellikleri ile ilgili bir sabittir. Esitlik 4.1,2 ve 3
kullanilarak motora ait tork ve hiz arasindaki iligki Esitlik 4.4°te verildigi gibi elde edilebilir.

- V, _ (Rae + Ra + Rf) (4_4)

DC seri motor i¢in tork-h1z ve akim- tork grafikleri sirasiyla Sekil 4.2 ve 3’te gosterilmistir.
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Sekil 4.2 DC Seri Motorda Tork-Hiz Karakteristigi
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Sekil 4.3 DC Seri Motorda Akim-Tork Karakteristigi

Deneyin Yapihsi:

Deneye baslamadan 6nce ve deney esnasinda yapilmasi gerekenler asagida siralanmistir:

* FH50 Kompound DC makinaya ait baglanti plakasint FH2-MKIV test yatagi iizerine
yerlestiriniz.

* Test islemi yapilacak DC motora ait 10 yollu fis baglantilarin1 yapiniz.

» Tablo 4.1°de verilen baslangic ayarlarini yapiniz.

» Sekil 4.4’te gosterilen deneye ait devrenin test yatagi lizerinde yapilisini gésteren

Sekil 4.5’teki baglantilar1 gergeklestiriniz.

* Test yatagi lizerindeki yesil renkli anahtar1 1 konumuna getirerek kontaktorii calistirmak
icin yesil renkli ON anahtarina basiniz.

* Armatiir direncini saat yoniinde dondiirerek ilk hareketi veriniz. Motorun hizin1 2200
dev/dak olacak sekilde armatiir direncini ayarlaymiz.

* Makinanin 1sinmast i¢in birka¢ dakika bekleyiniz.

» Tablo 4.2°de verilen tork degerlerini gorecek sekilde tork kontrol diigmesini saat yoniinde
ceviriniz. (*)

» Tablo 4.2°de verilen akim degerlerini gorecek sekilde tork kontrol diigmesini saat

yoniinde ¢eviriniz. (*)



NOT:

* (*) Deneyin gergeklestirilmesinde kullanilabilecek iki farkli yontem olup buna yonelik

olarak iki farkli tablo olusturulmustur. Buna gore dl¢iilen sonuglar1 deneyin yapilis sekline

gore uygun tabloya kaydediniz.

* Motora ait armatiir direnci 22Q degerindedir.

Tablo 4.1 Kullanilacak Techizat ve Yapilmasi Gereken Ayarlar

Ekipman Yapilmast Gereken Baslangi¢ Ayarlart

FH2-MKIV Test Yatag Hiz Gostergesi 3600 dev/dak
DC Kaynak 110V
Armatiir Reosta w Q

Calistir/Sonlandir Diigmesi

Calistir Konumunda

FH50 DC Kompound Makina [ Test Makinasi DC Motor
V2 DC Voltmetre Saha Diigmesi 150 V Konumunda
A2 DC Ampermetre Saha Diigmesi 1.5 A Konumunda

Armatir

Alan Sargisi

Sekil 4.4 Yapilacak Deneye ait Esdeger Devre
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Sekil 4.5 Yapilmasi Gereken Baglantilar
Istenenler:

Deneyin amaci, yapilisi, tiiriine iligkin bilgi
Motorlar hakkinda genel bilgi

Olgiilen ve hesaplanan degerlerin doldurulmasi
Her 6l¢iim i¢in hesaplamalar

Grafikler

Sonug-Yorumlar (nedenleriyle)
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